Ovladani FSTronic DES-FS

pro pohon rolovacich a sekcnich pozarnich vrat
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1. Napajeci sit’

Napét'ova soustava: 3-N-PE, 50 Hz, 3 x 400V /1 x 230 V, TN-S
Ovladaci napéti: 24 VDC

Vystupni napéti pro motor: 3PE, 50 Hz, 400 VAC, TN-S

Napéti brzdy: 24 VDC

Ochrana pred Urazem elektrickym proudem je provedena dle CSN 33 2000-4-41 samodinnym
odpojenim vadné ¢asti od zdroje a dopliujicim pospojovanim.

2. Provedeni

Projekt FSTronic DES-FS resSi ovladani pohonu rolovacich vrat pfi pouziti motoru FS v provedeni
NES (mechanické koncové spinace) a v provedeni DES (digitalni koncové spinace) od vyrobce
GfA, a s trubkovym motorem FKB (v provedeni NES) od vyrobce BECKER.

Napajeni ovladacich obvodd mize byt zalohovano z baterii v dodate¢ném pfislusenstvi Battery
module FS, kterym je umoznéno udrzet vrata v otevrené poloze i pri vypadku napajeni. Baterie
déle zajistuji napajeni vSech dodatecnych bezpecnostnich prvkd pfi gravitacnim zavirani po
vypadku napajeni. Ke gravitatnimu uzavreni dojde bezprostfedné po vypadku napajeni, neni-li
pripojen bateriovy modul. Pokud je pfipojen bateriovy modul, dojde ke gravitacnimu uzavreni
v pripadé, ze neni obnoveno napajeni ze sité a zaroven poklesne napéti na baterii pod prahovou
mez 21,0 V. Ke gravitacnimu uzavieni dojde také v pripad€, kdy je baterie vybita pod 18,0 V,
i kdyz je pritomna sit’.

Pristrojové vybaveni je umisténo na panelu v rozvadéci FSTronic DES-FS. Schéma zapojeni
pristrojli je uvedeno ve vykresové dokumentaci. Rozvadé¢ FSTronic DES-FS ma rozméry
230 x 300 x 130 mm (S x v x h) a hmotnost 2 kg.

Pfivody a vyvody silovych a ovladacich obvodl jsou provedeny pres priichodky PG na spodni
strané rozvadéce.

Bateriovy modul ma rozméry 200 x 250 x 100 mm ($ x v x h) a hmotnost 6 kg. K hlavnimu
rozvadéci FStronic DES-FS je pripojen propojovacim kabelem s jisténim autopojistkou F 20 A.
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3. Uvedeni do provozu a nastaveni

Pohon je prednastaven a po zapojeni vnéjsSich ovladacich prvkl (ovladact a koncovych
spinacl) jiz vyzaduje pouze kontrolu funkce. Dbejte zvySené opatrnosti funkcnosti koncovych
spinacl. Jejich nespravné mechanické nastaveni nebo elektrické zapojeni mlize mit za nasledek
poskozeni mechaniky vrat. Pfi prvnim uvedeni do provozu musi byt dokoncena kompletni
mechanicka ¢ast montaze vrat, aby nemohlo dojit k mechanickému poskozeni vrat pri spusténi
motoru.

Pred prvnim spusténim pripojte pouze:
1. Kabel motoru — rozdilny v zavislosti na pouzitych koncovych spinacich DES/NES

> napajeni motoru - svorkovnice X1 svorky 1, 2, 3, N (obrazek 1.1)

> napajeni brzdy motoru - svorkovnice X4 svorky 4, 8 (obrazek 1.2), na polarité Zil
kabelu nezalezi.

> komunikacni kabel DES/NES - koncové spinaCe: komunikacni kabel DES
(obrazek 1.3) nebo varianta NES (obrazek 1.4) — svorkovnice X1 — svorky 5,6,7,9,10.
Koncové spinace Ize pripojovat pouze ve vypnutém stavu rozvadéce. Pri zapojeni pod
napétim hrozi zablokovani komunikace, kterou Ize odblokovat nutnym resetem
rozvadécCové jednotky.
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2.

4.

6.

Napajeci kabel — svorkovnice X1 svorky L1, L2, L3, N, PE

I Nutno pfipojit vSechny vodice véetné zemnéni.
= Bez pouziti zemniciho vodice hrozi poskozeni zarizeni.

Propojte svorky EPS (X2:+ a X:10) NC kontakt (pri rozpojeném kontaktu vrata stale
gravitacné zaviraji). Originalné dodano s propojkou “fire contact”.

Propojte svorky padové brzdy (X1:13 a X1:14) NC kontakt.
Pri rozpojeném kontaktu vrata nelze zavirat. Jedna se

0 bezpecnostni kontakt nezavislé padoveé brzdy retézového
pohonu (pohony fady KE).

Je-li soucasti dodavky bateriovy modul, pripojte baterie k ovladani. Baterie je
dodavana v odpojeném stavu, tj. odpojen jeden konektor baterie. Konektor je izolovan
krytkou, kterou je nutno sejmout.

Nepripojujte zadné externi ovladace ani jind zafizeni pred nastavenim koncovych
spinacd. Mohlo by dojit ke spusténi automatického chodu, ktery pfi nenastavenych
koncovych spinacich neni omezen.

www.somati-system.cz



http://www.somati-system.cz/

3.1. Nastaveni koncovych snimacti NES (mechanické)

I V pripadé pouziti ovladaci Ustfedny FSTronic DES-FS s mechanickymi koncovymi spinaci
= (NES) je nutno nejprve zkontrolovat propojeni konektoru FUNC na tisténém obvodu:

> A-B nepropojeno = NES
» A-B propojeno = DES

3.1.1. Nastaveni sméru pohybu

e

D

Nastaveni je mozno jen ze stavu STOP, na displeji musi byt zobrazeno:

1) Stisknout a trvale drzet tlacitko tocitka, po cca 9 sekundach prejde do nastaveni sméru, na
displeji zobrazi ,, tot — ™.

Drzenim tlacitka tocitka se nejprve po 4 sekundach zobrazi ,Par" (pfipadné 1 _ _ 1 (0), tj.
primé zobrazeni parametru ¢. 1 — platné pro verze do 04/2015) nutno tocitko stale drzet
az se zobrazi ,tot — .

2) Nasledné stisknout tlacitka klavesnice otevrit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena
klicovym vypinacem), zobrazi se:

a) ,tot ™ otevirani
b) ,tot _" zavirani
P e
P otevird
press 9s

zavira
)
ok _

Pozn: funkce midze byt vyuzita k ruénimu pohybu vrat v nouzovych situacich (jen pro servis).

Pokud je skute¢ny smér pohybu opacny, je nutno vzajemné prehodit 2 fazové vodice kabelu
k motoru.

Rucnim pohybem (ve funkci ,tot" trvalym drzenim tlacitek klavesnice) nastavime vrata do
pozadované pozice Otevreno a Zavieno, kde nastavime mechanické koncové spinace.

PreskoCeni nastaveni sméru (dir/tot) je mozné stiskem tlacitka tocitka, ¢imz se prejde na
kalibraci ¢asu otevreni.

Pro konecné zprovoznéni je nutno provést kalibraci doby chodu vrat. Tato funkce je
bezpecnosti a bez jejiho nastaveni nebudou vrata pripravena ke standardnimu ovladani.
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3.1.2. Kalibrace casu

Kalibrace Casu je nezbytny ukon pro kompletni zprovoznéni vrat. Pokud neni tato funkce
spravné provedena, bude zobrazovana chyba ,EtEr", tj. chyba doby ¢asu pohybu. Tato funkce
je bezpecnostni a slouzi pro kontrolu doby pohybu béhem provozu.

press press

L

StoFf

Postup kalibrace:
Je nutno mit nastavenu dolni (zavireno) i horni (otevieno) koncovou polohu.

1) Na displeji se zobrazi ,CL". Stiskem tlacitka klavesnice ,Zavrit" napozicovat vrata do polohy
»Zavieno" (musi byt nastavena poloha ,Zavieno"). Po dosazeni polohy ,Zavieno" se pohon
zastavi a na displeji se zobrazi ,t OP".

2) Stiskem tlacitka ,Oteviit" na klavesnici a jeho neprerusenym drzenim napozicovat vrata do
polohy ,Otevieno" (musi byt nastavena poloha ,Otevieno®). V poloze ,Otevieno" pohon
zastavi a jednotka prejde do normalni ¢innosti. Tim je nastavovani sméru a poloh Uspésné
ukonceno.

Pokud je stisk/drzeni tlacitka kldvesnice preruseno pred dosazenim polohy ,Otevieno", prechazi
automaticky do bodu 1) a je nutno proces kalibrace opakovat, tzn. vratit se do polohy
»Zavieno" a zopakovat kalibraci.

Kalibraci je mozno ukoncit stiskem tlacitka tocitka. Dlsledkem je ale neprovedeni kalibrace
Casu a jednotka nemUze fungovat automaticky.

3.2. Nastaveni koncovych snimact DES (digitalni)

I V pripadé pouziti ovladaci Ustfedny FSTronic DES-FS s digitalnimi koncovymi spinaci (DES)
= j€ nutno nejprve zkontrolovat propojeni konektoru FUNC na tisténém obvodu:

> A-B propojeno = DES
» A-B nepropojeno = NES

www.somati-system.cz
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3.2.1. Nastaveni sméru pohybu

1. 2:

press 9s press 3s

l3

Fof | =

press 5s

/\

— = |4 -
d = A > smér uloZen

Nastaveni je mozno provést jen ze stavu STOP, na displeji musi byt zobrazeno St DP

3)

4)

=

G

Stisknout a trvale drzet tlacitko tocitka, po cca 9 sekundach prejde do nastaveni sméru, na

displeji se zobrazi ,, dir

Drzenim tlacitka tocitka se nejprve po 4 sekundach zobrazi ,Par* (pfipadné 1 _1 (0) — primé
zobrazeni parametru ¢.1 — platné pro verze do 04/2015) nutno toCitko stale drzet, az
se na displeji zobrazi:

a) , dir  — pokud dvé vodorovné Carky sviti, byl jiz v minulosti smér nastaven.

b) ,, dir * — pokud dvé vodorovné blikaji, smér jesté nebyl nikdy nastaven

Nasledné stisknout tlacitka klavesnice otevfit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena

klicovym vypinatem). Pokud pohyb trva déle jak 3 sekundy, zaCnou tri vodorovné

segmenty na displeji rolovat ve sméru urCeném klavesnici. Po uvolnéni tlacitka sméru

pohybu blikaji vSechny tfi vodorovné segmenty:

> pokud je skutecny smér pohybu opacny, je nutno prehodit 2 fazové vodice kabelu
k motoru a bod 2) nastaveni sméru pohybu zopakovat.

> pokud smér pohybu souhlasi, je mozné provést jeho uloZeni. UloZeni se provede
stiskem tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu 5 sekund.

Po ulozeni sméru pohybu (drZzenim STOP na klavesnici po dobu 5 sekund) automaticky prejdete

na

nastaveni koncovych poloh.

Nastaveni sméru (,dir") je mozno preskoCit stiskem tlacitka tocitka — prejde do nastaveni
koncovych poloh. Funkci ,dir* je mozno vyuZit k ruénimu pohybu vrat v nouzovych situacich -
jen pro servis (napriklad pri prejeti mimo rozsah koncovych poloh nebo pfi aktivaci
bezpecnostnich koncovych spinacd).

www.somati-system.cz
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3.2.2. Nastaveni horni koncové polohy ,otevreno"

End™] =>

1)

2)

press press 5s

horni poloha

’ ulozena

Do nastaveni se dostaneme z nastaveni sméru automaticky po uloZzeni sméru nebo stiskem
tlacitka tocitka, kdy se na displeji zobrazi:
a) ,End ™ — pokud horni ¢arka sviti, byla jiz v minulosti poloha nastavena.

b) ,End ™ — pokud horni ¢arka blika, poloha jeSté nebyla nikdy nastavena.

Nasledné stisknout tlacitko klavesnice otevrit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena
klicovym vypinacem) a napozicovat vrata do polohy, kde chceme nastavit koncovou polohu
otevreno:

> Pokud pozice vrat odpovida pozadované poloze, je mozné provést jeji ulozeni. Ulozeni
se provede stisknutim tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu 5 sekund.

> Po uloZeni horni koncové polohy (drzenim STOP na klavesnici po dobu 5 sekund)
automaticky prejde na nastaveni mezipolohy.

> Nastaveni horni koncové polohy (pokud jiz byla v minulosti nastavena) je mozno
preskocit stisknutim tlacitka tocitka — prejde na nastaveni mezipolohy.

3.2.3. Nastaveni mezipolohy

1)

End-) =

press press 5s

mezipoloha
ulozena

Do nastaveni se dostaneme z nastaveni polohy otevieno po ulozeni polohy otevieno nebo
stiskem tlacitka tocitka, kdy se na displeji zobrazi:

a) ,End-" — pokud prostfedni ¢arka sviti, byla jiz v minulosti poloha nastavena.
b) ,End - " — pokud prostredni ¢arka blika, poloha jesté nebyla nikdy nastavena.

www.somati-system.cz
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2) Nasledné stisknout tlacitko klavesnice otevrit nebo zavrit (klavesnice musi byt odeméena
klicovym vypinacem) a napozicovat vrata do polohy, kde chceme nastavit mezipolohu.

>

>

>

Pokud pozice vrat odpovida pozadované poloze, je mozné provést jeji ulozeni. Ulozeni
se provede stisknutim tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu 5 sekund.

Po uloZeni mezipolohy (drzenim STOP na klavesnici po dobu 5 sekund) automaticky
prejde na nastaveni dolni koncové polohy.

Nastaveni mezipolohy je mozno preskodit stisknutim tlacitka tocitka — prejde na
nastaveni dolni koncové polohy. Mezipolohu neni nutno nastavit pro standardni
zprovoznéni vrat, mezipoloha je vyuzivana pro dodatecné funkce (napf. emergency
open).

3.2.4. Nastaveni dolni koncové polohy ,zavieno"

End VAN

press press 5s

dolni poloha

» ulozena

O
R\

Ak

1) Do nastaveni se dostaneme z nastaveni mezipolohy po ulozeni mezipolohy nebo stiskem
tlacitka tocitka, kdy se na displeji zobrazi:
a) ,End * — pokud dolni ¢arka sviti, byla jiz v minulosti poloha nastavena.

b) ,End * — pokud dolni ¢arka blika, poloha jeSté nebyla nikdy nastavena.

2) Nasledné stisknout tlacitko klavesnice otevrit nebo zavrit (klavesnice musi byt odemcena
klicovym vypina¢em) a napozicovat vrata do polohy, kde chceme nastavit dolni koncovou
polohu.

>

>

>

Pokud pozice vrat odpovida pozadované poloze, je mozné provést jeji uloZeni. UloZeni
se provede stisknutim tlacitka STOP na klavesnici a drzenim po dobu 5 sekund.

Po ulozeni dolni koncové polohy (drzenim STOP na klavesnici po dobu 5 sekund)
automaticky prejde na nastaveni kalibrace ¢asu otevreni.

Nastaveni dolni koncové polohy je mozno preskocit stisknutim tlacitka tocitka — prejde
na nastaveni kalibrace ¢asu otevreni.

Funkci ,End -" nastavovani koncovych poloh je mozno vyuzit k ruénimu pohybu vrat
v nouzovych situacich (jen pro servis), napriklad pri prejeti mimo rozsah koncovych poloh
nebo pfi aktivaci bezpec¢nostnich koncovych spinacd.

Pro konecné zprovoznéni je nutno provést kalibraci doby chodu vrat. Tato funkce je
bezpecnosti a je nutno ji provést, jinak vrata nebudou pripravena ke standardnimu ovladani.
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3.2.5. Kalibrace casu
Kalibrace Casu je nezbytny Ukon pro kompletni zprovoznéni vrat. Pokud neni tato funkce

spravné provedena, bude zobrazovana chyba EtEr, Cili chyba doby ¢asu pohybu. Tato funkce
je bezpecnostni a slouzi pro kontrolu doby pohybu béhem provozu.

press press

4
(]

Postup kalibrace:
Je nutno mit nastavenu dolni (zavreno) i horni (otevreno) koncovou polohu.

1) Na displeji se zobrazi ,CL". Stiskem tlacitka klavesnice ,Zavrit" napozicovat polohu
zavreno (poloha zavreno musi byt nastavena). V pozici zavreno se pohon zastavi a na
displeji se zobrazi ,,t OP".

2) Stiskem tlacitka otevrit na klavesnici a jeho neprerusenym drzenim napozicovat polohu
otevreno (poloha otevieno musi byt nastavena). V poloze otevreno pohon zastavi a
rozvadec prejde do normalni ¢innosti, nastavovani sméru a poloh je Uspésné ukonceno.

Pokud je stisk/drzeni tlacitka klavesnice preruseno pred dosaZenim polohy otevieno, prechazi
automaticky do bodu 1) a je nutno proces kalibrace opakovat, tzn. vratit se do polohy zavieno
a zopakovat kalibraci.

Kalibraci je mozno ukoncit stiskem tlacitka tocitka - dlsledkem toho je, Ze neni provedena
kalibrace ¢asu a jednotka nem(Ze automaticky fungovat.

3.3. Vymazani sméru pohybu, koncovych poloh
a kalibracniho casu

¢

(I
D

Vymazani je mozno jen ze stavu ,Stop", na displeji musi byt zobrazeno

Stisknout a drzet tlacitko tocitka, po cca 20 s prejde do volby C_ -
mazani, na displeji se zobrazi ,ErSt". Pro skutecné vymazani se musi L) b
volba potvrdit.

a) Pokud stiskneme tlacitko tocitka, vraci se do stavu stop bez vymazani.

b) Otocenim tocitka zobrazit na displeji ,, YES" a stiskem tlacitka toCitka dojde k vymazani a
prechodu do stavu ,Stop".

c) Otocenim tocitka zobrazit na displeji ,ESC" a stiskem tlacitka tocitka dojde k navratu do
stavu ,Stop" bez vymazani.

www.somati-system.cz
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4. Pripojeni dalsich externich prvka

Po odzkouseni nastaveni koncovych poloh (DES nebo NES) je moZno pokracovat v pripojeni
ostatnich externich prvkd.

Ovladaci Ustfedna FSTronic DES-FS je standardné vybavena klavesnici s tlacitky ,Otevrit"
a ,Zavrit", kterymi je mozno vrata ovladat v rezimu ,Mrtvy muz". Pro automaticky chod
(spusténi jednim stisknutim) smérem nahoru je nutné propojit svorky X2:+ a X2:3 propojkou
nebo bezpecnostnim prvkem. V pripadé, Ze je kridlo strukturované ¢i jeho povrch neni hladky
(Ize se na né zavesit, prostrcit jim jakykoliv predmét apod.), je bezpodminecné nutné doplnit
pro automaticky chod bezpecnostni prvek ,horni infra®.

Smérem doll se automaticky chod aktivuje pfipojenim optozavory ,dolni infra® na svorky
X2:+ a X2:2 (,dolni infra") nebo optické bezpecnosti listy OSE na svorky X2:G a X2:W a X2:B.
Dojde-li k rozpojeni optozavory pri zavirani vrat (pripadné k vybaveni listou OSE nebo kontaktni
liStou), vrata ucouvnou a zastavi (viz nastaveni DIP6 a volby parametru ,4").

V pripadg, ze je ,dolni infra“ rozpojena trvale (pripadné vybaveno liStou OSE nebo kontaktni
liStou), Ize vrata zavrit v rezimu ,Mrtvy muz". Na otevirani vrat nema ,dolni infra" zadny vliv.

Je mozno pripojit také bezpecnostni kontaktni listu systému s uzavrenou smyckou odporem
(8,2 kQ). Funkce je totozna jako pro listu OSE i ,dolni infra®. Pokud neni kontaktni lista
pripojena, musi byt na svorkach X2:39 a X2:40 pripojen odpor 8,2 kQ. Bez odporu nefunguje
automaticky chod.

Pfi aktivaci tahového spinace (X2:8) se vrata oteviou do horni koncové polohy a zlistanou v ni
po dobu nastavenou v parametru 6", poté se automaticky zavrou.

Ovladacem Step-by-step (X2:7) Ize vrata otevirat i zavirat jednim tlacitkem. Pri stisknuti tlacitka
se vrata oteviraji do koncové polohy nebo se po dalSim stisknuti zastavi. PFi dalSim stisknuti se
vrata zaviraji do koncové polohy nebo se po dalsim stisknuti zastavi. Vrata Ize kdykoli zastavit
tlacitkem STOP.

Pri aktivaci EPS — rozpojeni kontaktu mezi X2:+ a X2:10 jsou vrata v poplachu = vrata ihned
gravitacné zaviraji (neni-li nastaveno zpozdéni uzavirani — predblik).

Pfi vypadku napdjeni vrata bezprostfedné uzavrou, neni-li pfipojen bateriovy modul. Je-li
bateriovy modul pfipojen (svorky X3:B+ a X3:B-), zlstanou v oteviené poloze dle nastaveni
parametru ,8". Je-li parametr ,8" nastaven na hodnotu ,-", fidi se kapacitou baterie a zdstanou
v pozici maximalné po dobu, dokud neklesne hodnota napéti na zalozni baterii pod prahovou
mez 21 V (doba zavisi na stavu a nabiti baterie). Poté se zaviou do dolni koncové polohy

zaviranim jako pfi alarmovém stavu.

Béhem alarmového zavirani Ize vrata zastavit tlaitkem STOP. Vrata stoji, dokud je tlacitko
drzeno. ,.Dolni infra“ nebo optickd bezpecnosti liSta OSE zavirani pouze zastavi bez couvnuti.
Je-li ,dolni infra™ nebo opticka bezpecCnosti lista OSE rozpojena déle nez 10 sekund, vrata se
zaCnou opét zavirat.

www.somati-system.cz
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V pripadé, Ze jsou vrata zaviena signalem EPS, je Ize nouzoveé otevrit do mezipolohy tlacitkem
Emergency open (X2:9). V mezipoloze (nastavitelné parametrem ,9") vrata z{stavaji po dobu
nastavenou v parametru ,A", poté se zaviou jako pri alarmovém stavu. Pred timto nouzovym
otevrenim neni nastaven predblik. Funkce je aktivni pouze v pripadé, kdy je pritomno napajeni
ze sité 3 x 400 V, popr. 1 x 230 V (dle typu motoru).

Funkce upozornéni houkackou s majakem (predblik) aktivuje blikani a houkani majaku po dobu
nastavenou v parametru 3" predtim, nez se vrata v normalnim rezimu zacnou pohybovat. PFi
pouziti funkce ,Predblik" a ,Mrtvy muz" je nutné drzet trvale stisknuté tlacitko v pozadovaném
sméru pohybu vrat a vyckat do uplynuti nastavené doby predblikani, nez se vrata rozpohybuji
a presunou do pozadované polohy.

Veskeré jistici prvky v rozvadéci je mozné, po jejich vybaveni,
znovu zapnout pouze jednou. Dojde-li k jejich opétovhému vybaveni,
je jejich znovu zapnuti zakazano.

Pfi nedodrzeni postupli uvedenych v technické dokumentaci hrozi
ztrata zarucnich podminek.

Pri poruse je nutné nejprve odhalit prFicinu poruchy, poruchu
odstranit a az po odstranéni poruchy je mozné znovu zapnout
vybaveny jistici prvek.

Do obvodti rozvadéce je zakazano zasahovat a ménit jejich zapojeni.
P¥i poruseni této podminky neni mozné uplatnovat zaruku na rozvadéc.

. Rozvadéc nesmi otevrit osoba bez prislusného vzdélani a kvalifikace
podle vyhlasky 50/1978 min. §6.

Provozni teplota rozvadéce FSTronic DES-FS je +10° C az +35° C. Pokud teplota okoli klesne
pod +10° C nebo prekroci +35° C nesmi byt rozvadéc provozovan! Pri teplotach presahujicich
+25° C a nizSich jak +15°C dochazi ke zkraceni Zivotnosti akumulatoru.

Ve vyjimecnych pFipadech miZze byt rozvadéC FSTronic DES-FS provozovan i pfi nizSich

teplotach (minimalni provozni teplota je -5° C), za predpokladu trvalého pripojeni vstupniho
napajeni, které zajistuje minimalni otapéni ovladacich obvoda.

www.somati-system.cz
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5. Popis ovladani a svorkovnic
5.1. FUNC

Svorkovnice funkci FUNC slouzi k aktivaci pridavnych

funkci.

> A-B propojeno
> A-B nepropojeno
> CDEF

provoz s DES

provoz s NES

zatim nevyuzity

5.2. DIP switch

5.2.1. Popis funkci nastavovanych na DIP switch

DIP1 -

DIP2 -

DIP3 -

aktivace signalizace dolni infrazavory
na indikacnich LED.

aktivace signalizace horni infrazavory
na indikacnich LED.

aktivace automatického zavreni po otevreni tlacitkem ,Otevrit" na klavesnici ovladaciho
panelu, tlacitko ,Otevrit" ma v pripadé aktivace totoznou funkci jako tahovy spinac,
tzn., ze se po nastaveném Case v parametru ,6" automaticky uzavrou.

DIP4 - aktivace zkraceni doby automatického uzavieni po pretnuti optozavory. V pripadé

DIP5 -

DIP6 -

DIP7 -

DIP8 -

aktivace funkce a nainstalované optozavory se po prljezdu optozavorou vrata
okamZité uzavrou a necekaji na uplynuti ¢asu nastaveného v parametru ,6".

moznost volby, zda zamek na ovladacim panelu uzamyka jen tlacitka na panelu
(Otevrit/Zavrit) nebo také vesSkeré externi vstupy na svorkovnici (napf. dalkové
ovladani).

volba zplsobu reakce na naraz na prekazku pfi zavirani. Mozno zvolit, ze pfi narazu
na prekazku pouze ucouvne a zlstane stat. Nebo zvolit, Ze po ndrazu na prekazku
pIné otevie a po uplynuti ¢asu nastaveného v parametru ,5" znovu zkousi zavrit
(pocet pokusti zavieni viz parametr ,4"%).

volba komunikace 19200 Bd / 9600 Bd. Je mozno zvolit frekvenci komunikace pro
motory GfA s enkodérem DES4 nebo motory MFZ s enkodérem AWG Kostal.

volba aktivace signalizace bezpecnostni listy OSE. V pripadé, Ze neni pfipojena
bezpecnostni lista OSE, je nutno vyradit jeji signalizaci na panelu. Po pfipojeni listy
OSE se musi naopak jeji funkce aktivovat.

m‘g&‘(_j&»m www.somati-system.cz
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5.2.2. Popis nastaveni funkci na DIP SWITCH

pozice OFF ON
1 signalizace dolni infra zapnuta vypnuta
2 signalizace horni infra zapnuta vypnuta
3 automatika tlacitka
»otevrit" na panelu vypnuta zapnuta
4 zkraceni zavreni po
prljezdu optozavorou vypnuto zapnuto
5 zamykani externich
vstupd (impuls+tah) vypnuto zapnuto
6 detekce prekazky pfi
automat. zavreni otevre plné otevre Castecné
7 volba komunikace GfA/DES4 MFZ/AWG Kostal
8 aktivace OSE vypnuto zapnuto

5.3. Popis funkci ovladacich prvkl na panelu klavesnice
a) tlacitka

> Otevfit = otevirani vrat — | A
> Stop = zastavi pohyb vrat —_— O
> Zavfit = zavirani vrat e V4

b) klicovy prepinac — zamek

> Zamek ovladani na panelu v pozici 0 = tlacitka ,Otevrit" a ,Zavfit" jsou blokovana
> Pri aktivaci alarmu od hlasi¢t — vypnout a znovu zapnout klicem = reset alarmu

c) LED klavesnice

LED (D (zelena LED) = ON / OFF
Sviti, pokud je zapnut klicovy vypinac, pfi pohybu blika.

LED 4 (&ervena LED) = OSE
Normalné nesviti, pri aktivaci OSE blika.

LED |« (Zlutd LED) = ifrazavora
Normalné nesviti, pri aktivaci infrazavory blika.

LED ! (&ervend LED) error (1)
Normalné nesviti, pfi aktivaci nékterého z alarmd blika.

www.somati-system.cz
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5.4. Popis funkci funkcniho displeje
5.4.1. Ovladani menu funkcniho displeje

press 1x

Skof

Pri 1x stisknuti tlacitka toCitka se zobrazi aktualni verze programu.

press 4s

press 1x

nebo

SEoF

Popis nastaveni volitelnych parametrd na displeji. Do nastaveni parametrl se dostaneme
drZzenim tlacitka tocCitka a po 4 sekundach se zobrazi ,Par" (pripadné 1 __1 (0) — primé
zobrazeni parametru ¢.1 — platné pro verze do 04/2015).

zména parametru 1
na hodnotu 1

__ i = O

otoc¢enim zménite
na dalSi parametr

parametr 1 na hodnoté 0

__Li =

Po zobrazeni ,Par" stisknout tlacitko tocCitka a zobrazi se jednotlivé parametry a jejich nastavena
hodnota.

Otacenim tocCitka se zobrazuji jednotlivé parametry spolu s nastavenou hodnotou. Chceme-li
hodnotu zobrazeného parametru zmeénit, prepneme se do editacniho mddu stiskem tlacitka
toCitka — hodnota parametru v editacnim modu blika. Hodnotu parametru ménime otacenim
tocitka. Po dosazeni pozadované hodnoty uloZime nové nastavenou hodnotu stiskem tlacitka
tocitka. Nechceme-li hodnotu parametru ménit, opustime menu parametr(: otacenim tocitka
se dostaneme na volbu ,ESC" a stiskem tlacitka tocitka potvrdime opusténi menu.

www.somati-system.cz 13
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5.4.2. Parametry a jejich hodnoty

,1" Parametr — Majak 5
Vycet hodnot: L

> 0 = majak je aktivni pfi pohybu i pri alarmu, defaultni hodnota.
> 1 = majak je aktivni pouze pri alarmu.

,2" Parametr — Cas predblikani alarmu =N
Rozsah hodnot: 0—-30 sekund, default = 0. 2 90
.3" Parametr — Cas predblikani v normalnim chodu 3__0
Rozsah hodnot: 0-30 sekund, default = 0. 4 3
Pozn.: Pfi nastaveni parametru ,,1" Majak na hodnotu 1 cas predblikani
bézi, pouze majak neni aktivni).
+A" Parametr — pocet pokust zavrit 9y 0

Vycet hodnot: Y

> 0-10 pokusl, default = 0.
> -, = nekonecny pocet pokusd.
Pozn.: Dle nastaveni DIP6 jen couvne nebo otevie piné.

]

»5" Parametr — prodleva pokustli zavrit
Rozsah hodnot: 5-50 sekund, default = 10.

.6 Parametr — cas automatického zavreni 5
Cas, za ktery se zaéne zavirat po otevieni tahovym spinadem. e
Rozsah hodnot: 3—-130 sekund, default = 10.

.7 Parametr — délka cuku T 3
Couvnuti pfi narazu na prekazku. R
Rozsah hodnot: 3—-10 sekund, default = 3.

»8" Parametr — doba vybiti AKU =TI
Cas, po kterém uzavre vrata pri vypadku napajeni a drzeni na baterie. H 30

Vycet hodnot:

> 0-30 minut, default = 10.
> -, = neridi se asem, ale stavem baterie (dle stavu baterie a zatizeni).

www.somati-system.cz
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,9" Parametr — Emergency Open vyska
Nastaveni vysky automatického otevreni v poplachu a aktivace
tlacitka Emergency open. Vycet hodnot:
> 30-100 % vysky vrat, default = 50 %.
> -, = dle nastaveni mezipolohy.
Pozn.: Pfi koncovych spinacich NES je mozno nastavit pouze ,-" a pozice se fidi nastavenim mezipolohy.

\[’

)|
-

»A" Parametr — Emergency Open doba =Ny
Cas, po ktery ¢eka v nastavené poloze po aktivaci tlacitka ==y
Emergency open.

Rozsah hodnot: 5-60 sekund, default = 10.

o
-2

,b" Parametr — Permanent Open

-
)

Volba funkce vstupu tahového spinace. Vycet hodnot:

> 0 - bez Permanent open — standardni tahovy spinac.

> 1 - funkce Permanent open je aktivni. Pokud je vstup tahového spinace sepnuty,
pak kdykoli je moznost, otevie. Zavira pouze na alarm.

»,C" Parametr — Navrat po alarmu T
Co se stane po zruseni alarmu. Vycet hodnot: L3
> 0 = po zruseni alarmu, nedélej nic, defaultni hodnota.
> 1 = navrat do stavu pred alarmem.
> 2 = po alarmu otevri.
> 3 = po alarmu zavfi.

=

,d* Parametr — Prebéh polohy zavieno

vil oy o x , . . v. : E 'Hﬁ
Slouzi k prebehnuti koncové polohy zavreno pri alarmu, tj. { |
dosednuti lamel a labyrintd pfi zavirani alarm.

Rozsah hodnot: 0—100 % z 6 % vysky vrat, default = 0.

+E' Parametr — ¢as alarmu Smoke
Doba, po kterou zlstava v alarmu ,Smoke", tzn. v pozici ¢astecné
otevreno nez opét uzavre. Vycet hodnot:

» 5-360 sekund, default = 10.
> ,-» = Cas bez omezeni.

~F' Parametr — délka otevreni pri aktivaci alarmu Smoke F Sn
Vycet hodnot: F—-fﬂ

> 0-100 % vysky vrat, default = 50 %.
> -, = dle nastaveni mezipolohy.
Pozn.: Pfi koncovych spinacich NES je mozno nastavit pouze ,-" a pozice se fidi nastavenim mezipolohy.
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Parametr — Nehlidej OSE
q
Vyska, od niz jiz neni hlidana spodni hrana OSE, aby se t‘-‘_-rhm'
zamezilo nechténému otevirani pri dosedani na podlahu. H (L
Rozsah hodnot: 0—100 % z 10 promile vysky vrat, default = 30 %.
Parametr — korekce koncové polohy otevieno ¥ I'"!
Rozsah hodnot: -100 — +100 % z 1 % vysky vrat, default = 0. u{an
Parametr — korekce koncové polohy zavieno 'I "l' !
Rozsah hodnot: -100 — +100 % z 1 % vysky vrat, default = 0. W
Parametr — cyklické brzdéni 70
Vhodné pro trubkové motory pro zvySeni bezpecCnosti gravitacniho I—
[ |

zavirani v alarmu. Je funk¢ni pouze pri pfitomnosti sité Ci baterie.
Vycet hodnot:

> 0-30, brzda cykluje v impulsech délky 0,12 sekundy po dobu 1 az 3 sekundy.
> -, = brzda nepulzuje, defaultni hodnota.

Pokud vybereme nastaveni parametru “P” a prejdeme do jeho nastaveni stiskem tocitka,
je mozno stiskem tlacitka ,Zavrit" na klavesnici prejit do cyklovani brzdéni podle pravé
nastavovaného parametru. Cyklovani je mozno zastavit stiskem tlacitka ,Stop" na
klavesnici, béhem cyklovani je mozno otevirat tlacitkem ,Otevrit" na klavesnici,
bezpecnostni prvky jsou aktivni.

Parametr — krizova fotobunka

Umozniuje nastavit funkci bezpecnostni fotobunky (vstup X2:+ 2) pro krizové zapojeni.
Mozno pouzit dvé fotobunky s kfizicimi se paprsky pod vraty. Pfi zavirani se funkce
fotobunék blokuje po dosazeni mezipolohy tak, aby je neaktivovalo projizdéjici kridlo vrat.
Nutno spravné nastavit mezipolohu. Pokud je tento parametr nastaven na hodnotu 1, pak
mezi dolni polohou a mezipolohou fotoburika nereaguje (pouziti v dopravnikovych
systémech). Vycet hodnot:

> 0 = normal, defaultni hodnota.
> 1 = kfizova fotoburika.

Parametr — rychlost pohybu p¥i alarmu

Hodnota vyjadruje, kolik procent z maximalni hodnoty 50 Hz (primarné nastavené na
frekvencnim ménici) je nastaveno pro rychiost pri alarmu (100 % odpovida 50 Hz). Jedna
se o rychlost pohybu pri vyvolani alarmu (EPS, slaba baterie, aj.), také rychlost otevirani
z baterii. Snizovanim rychlosti je mozno dosahnout delSiho provozovani pfi chodu na
baterie. Rozsah hodnot: 20-60 %, default = 40 %.
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6. Prehled parametrti a defaultnich hodnot
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7. Pocitadlo stavu cykli vrat na ovladacim panelu

Ovladani FSTronic ma zabudovanu vnitrni pamét, ze které je mozno zobrazit stav
uskutecnénych cykll vrat. Stav pocitadla je dodan po instalaci vrat vynulovany. Po vyméné
nékterych komponentd (napf. motor) nebo po celkové repasi mechaniky vrat je mozno stav
pocitadla vynulovat. Tuto operaci provadi pouze proskoleny servisni technik, ktery je k tomuto
ukonu opravnén (nutno zaznamenat do servisni knihy vrat).

7.1. Zobrazeni stavu pocitadla

Pokud jsou vrata ve stavu ,Stop", je mozno otacenim tocitka zobrazovat jednotlivé hodnoty
stavu cykld otacenim se zobrazi postupné:

Provozni pocitadlo — od uvedeni do provozu

P™XX = provozni pocitadlo XX -- --
P-XX = provozni pocitadlo - XX -
P XX = provozni pocitadlo -- - XX

\
— 221133 cykli
P33

Servisni pocitadlo — od posledniho servisu

S XX = servisni pocitadlo XX -- --
S-XX = servisni pocitadlo - XX -
S XX = servisni pocitadlo -- - XX

7.2. Indikace uplynuti servisniho intervalu

Ovladaci panel FSTronic je vybaven vnitfni paméti, ktera zobrazi uplynuti prednastaveného
servisniho intervalu soucasnym synchronizovanym blikanim vSech diod. Standardni
prednastaveny interval je uplynuti 3000 cykld nebo 1 rok od posledniho servisu (respektive
zprovoznéni). V pripadé signalizace uplynuti servisniho intervalu je nutno vyzvat servisni
organizaci k provedeni servisni prohlidky, ktera uzavér zkontroluje a uvede ovladani opét
do standardniho provozniho stavu. I pfi aktivni signalizaci uplynuti servisniho intervalu
zUstavaji veskeré funkce ovladani neovlivnény — pouze zobrazeni alarmli je ovlivnéno
synchronizovanym blikanim servisniho intervalu.

8. Hlaseni stavlli na funkcénim displeji

Desetinna tecka vpravo dole pulzuje podle toho, jak snima¢ DES
odpovida na dotaz na polohu. Pokud tecka nesviti nebo pulzuje
nepravidelné, dochazi k ruseni komunikace. V takovém pripadé
zkontrolujte zapojeni a neporusenost datového kabelu DES a
nastaveni DIP7.
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8.1. Zakladni stavy zobrazované na displeji

1)
2)
3)
4)
5)
6)
/)
8)

9)

10)

11)
12)
13)
14)

15)

16)

17)
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Po resetu.

Po restartu inicializuje.

Stop.

Otevira.

Zavira.

»Time open", kalibrace ¢asu otevreni, jen v prlbéhu nastaveni.
Otevira ,, Totman".

Zavira ,, Totman".

Cekani na automatické zavieni 88 = sekundy.

Na pozici 1 preblikava ,A/L", tzn. alarm.
Na pozici 2 se zobrazuje:

» ,F' -alarm od vstupu EPS
> ,b" pokud uplynul ¢as vybito, nebo pokleslo napéti aku a neni sit’
» nebo nic

Na pozici 3 se zobrazuje:

» ,d" - alarm od detektoru vstup X2:41-X2:42
> nebo nic

Na pozici 4 se zobrazuje:

» ,S" - alarm SMOKE vstup X2:43-X2:44
» nebo nic

Cuknuti nahoru — reverz pfi narazu na prekazku.
Cekani na zavreni po cuknuti XX = sekundy.

V alarmu SMOKE se pozicuje do polohy SMOKE.
Odcasovani SMOKE do alarmu (napt. 12 sekund).

Navrat z alarmu do polohy pred alarmem — otevirani. Pouze pfi nastaveni
parametru ,C"=1.

Navrat z alarmu do polohy pred alarmem — zavirani. Pouze pfi nastaveni
parametru ,C"=1.

Cuknuti nahoru po prejeti dolni koncové polohy — ,vycukani*.
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8.2. Hlaseni chyb na funkcnim displeji

I
)_
L

—~| Chyba DES, vypadek komunikace. Zkontrolovat neporusenost a zapojeni
datového kabelu DES.

Vrata se otevirala delSi dobu, nez je kalibracni Cas nastaveny pfi zprovoznéni.
Z tohoto ddvodu prepnulo softwarové zabezpeceni rozvadé¢ do stavu ,Stop".
Chyba se nuluje novym popudem k pohybu. Pokud se opakuije, je potreba provést
kalibraci ¢asu chodu znovu, viz bod 3.2.5. Kalibrace asu.

I
-
B
-

L
o
L
-

Chyba sméru pohybu, preslo do stopu, nuluje se novym popudem.

K pohybu pfiméje pouze impulz z klavesnice po RESETu klicovym spinacem
(zamknout a odemknout, jinak klavesnice nereaguje), externi vstupy jsou
blokovany. Pokud se chyba opakuje, nastavte rozvadéc znova (viz 3.2.1.-3.2.5.).

FEFr]| Chyba EEPROM — chyba vnitini paméti pro uloZeni parametru, koncéku, pocitadel.
Vyskytuje se, pokud po zapisu nesouhlasi data; nuluje se restartem rozvadéce.

Chyba kontrolniho souctu koncaku DES - hlidani integrity Gdajd. Vyvolano
smazanim koncovych poloh a ¢asu nebo vnitfni chybou paméti. V pripadé vyskytu
této chyby nastavte koncové polohy a Cas znova (viz 3.2.1.-3.2.5.).

EFPE~| Chyba bezpetnostniho koncéku DES. Tato chyba se méZe vyskytnout, pokud
k rozvadéci, ktery ma nastaveny koncové polohy a ¢as, pripojime jiny motor i
vyménime snimac. V dlsledku toho jsou detekovany polohy mimo nastaveny
rozsah. PFi vyskytu této chyby nastavte koncové polohy snimace znova (viz 3.2.).

EGFE | Chyba kalibrace otevieni: kalibrace nebyla viibec nastavena, nesouhlasi kontrolni
soucet. Pfi vyskytu této chyby proved'te kalibraci ¢asu (viz 3.2.5.).

EHr- 2| Udaj ze snimage DES 2B hexa (napf. 6Hr2).

9. Hlaseni chyb na frekvencénim ménici

Seznam chyb ménice - viz manual frekvencniho ménice YASKAWA AC ménic V1000.

V pripadé zobrazeni chyby “OC” (ever current) nebo “SC” (short circuit) okamzité odpojit kabel
motoru a zkontrolovat, zda nedoslo ke zkratu.

Pokud se chyba opakuje i pfi odpojeném kabelu od motoru, pak doSlo k poskozeni ménice.
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10. Svorkovnice

10.1. Externi - svorky na DPS v jednotce (svorkovnice X2)

a) strana vstupti (horni ¢ast svorkovnice X2)
Svorky oznacené ,+" jsou spole¢né — (+24 V), vstupy se aktivuji pfipojenim k ,,+".

OSE - opticka lista

+(B)
- (W)
0(G)

1

2

o+ N+ o+ n+ »+

o +

+
10
+
11
+
12
+

+12V
oV

vystup

+24 'V
oV

+24V

(hnédy vodic, prijimac i vysilac)
(bily vodi¢, prijimac i vysilac)
(zeleny vodi¢, prijimac i vysilac)

pro napajeni fotobunék a externich zarizeni
pro napajeni fotobunék a externich zarizeni
infra dolni rozpinaci kontakt infrazavory pro zavirani

infra horni rozpinaci kontakt infrazavory pro otevirani - proti zatazeni.
Slouzi také k pfipojeni bezpecnostniho kontaktu préichozich dvefi —
tzn. vzdy pfi chodu a rozpojeni kontaktu zastavi (necouve).

+24 'V

otevri spinaci kontakt

+24 'V

stop rozpinaci kontakt

+24V

zavri spinaci kontakt

+24 'V

impuls spinaci kontakt (step by step)
+24V

tah spinaci kontakt (vzdy otevre a, pokud bezpecnostni prvky dovoli,
po odCasovani zavre)

+24V

emergency spinaci kontakt (po aktivaci pfi alarmu otevie do
mezipolohy 1, od¢asuje a odbrzdi - zavie alarmovym zavienim)

+24V

EPS rozpinaci kontakt

+24 'V

reset spinaci kontakt - resetuje jednotku

+24 'V

zamek spinaci kontakt na panelu - pokud je alarm hlasic{, udéla reset
+24 'V

Zbyvaiici vstupy jsou vyvedeny na silovou svorkovnici X1.
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22

b) strana vystupii (dolni ¢ast svorkovnice X2)

26
27
28
29
30
31
32
33

34
35
36
37
38
39

40

41
42

43

44

majak 0 V

majak +24 vV

alarm NO

alarm NC

alarm COM

relé COM (pro svorky X2:32 az X2:38)

neni 230 V - sepnuto pfi pritomnosti sité

vybiti AKU — sepnuto. Pokud neni napéti v siti, rozepne relé po uplynuti casu

nastaveného v parametru ,8". Rozepne také v pripadé, kdy klesne napéti na baterii
pod 23 V. Relé opét sepne, az napéti na akumulatoru dosahne vice nez 25,6 V.

bezpecnostni koncové spinace — sepnuto, pokud bezp. koncové spinace rozepnou
padova brzda - sepnuto pfi aktivaci padové brzdy

mezipoloha 1 - sepnuto v této poloze

otevreno - sepnuto v této poloze

zavreno - sepnuto v této poloze

kontaktni lista 8k2 — 0 V (pro pripojeni kontaktni listy uzaviena smycka 8,2 kQ mezi
X2:39 a X2:40)

kontaktni lista 8k2 - +24 V (pro pripojeni kontaktni liSty uzaviena smycka 8,2 kQ
mezi X2:39 a X2:40)

hlasice 0 V (pro pfipojeni hlasicl uzaviena smycka 4,7 kQ mezi X2:41 a X2:42)
hlasice +24 V (pro pripojeni hlasicd uzaviena smycka 4,7 kQ mezi X2:41 a X2:42).
Funkce alarmu ,Smoke" — pri aktivaci hlasiCe se vrata nejprve oteviou
na definovanou polohu a po odpoditani se uzavrou.

hlasi¢e pro funkci alarmu ,Smoke" 0 V (pro pfipojeni hlasicl uzaviena smycka
4,7 kQ mezi X2:43 a X2:44)

hlasice pro funkci alarmu ,,Smoke" +24 V (pro pfipojeni hlasicl uzaviena smycka
4,7 kQ mezi X2:43 a X2:44)

10.2. Silova svorkovnice (svorkovnice X1) FSTronic DES-FS

L1, L2,

1,2,3
PE

O 00 N O U1 b

10
13, 14

L3, N, PE napajeni 3 x 400 / 230 V TN-S
faze motoru
zemnéni kabelu motoru
brzda 0 V (polarita kabelu je irelevantni)
spolecny pro koncové spinace NES
koncovy spina¢ mezipoloha 1 (emergency) spinaci NES
koncovy spinac otevieno rozpinaci NES
brzda +24 V (polarita kabelu je irelevantni)
koncovy spinac zavieno rozpinaci NES
bezpecnostni koncovy spinac rozpinaci NES
padova brzda rozpinaci

Svorky 5, 6, 7,9, 10 v rezimu DES musi zlstat volné, tj. nepropojené!
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11. Ovladaci panel
11.1. Popis ovladaciho panelu

Somati

system s.r.o.

Jihlavska 510/2c, 664 41 Troubsko
tel.: +420 547 427 011
servis: +420 604 242 399

www.somati-system.cz

EEER

Soucasné blikani vSech diod = uplynuti servisniho intervalu.
V pripadé vice alarmd soucasné se zobrazuji jednotlivé alarmy kratkymi bliky s pauzou mezi nimi.

Na ovladani FSTronic je instalovana klavesnice s tlacitky Otevrit, Stop, Zavrit. Na klavesnici
jsou LED diody, které zobrazuji veskeré stavy, ve kterych se mlize ovladani nachazet, takze
obsluha vrat mdze jednoduse zjiSt'ovat stavy a pfipadné alarmy vrat.

11.1.1. Popis jednotlivych diod:

Pokud dioda trvale sviti, je ovladani aktivni.
Pokud dioda blika, jsou vrata v pohybu.

Normalné dioda nesviti ani neblika. Pokud dioda blika, dosSlo k aktivaci spodni
bezpecnostni listy OSE. Pokud neni spodni bezpecnostni liSta nainstalovana, blikala
by dioda stale (Ize deaktivovat pomoci DIP8 do pozice OFF).

Normalné dioda nesviti ani neblikd. Pokud dioda blika, doslo k aktivaci dolni nebo
horni infra (bezpecnostniho prvku). Pokud neni dolni infra nainstalovana, blikala by
dioda stale (Ize deaktivovat pomoci DIP1 do pozice ON). Pokud neni horni infra
instalovana, blikala by dioda stale (Ize deaktivovat pomoci DIP2 do pozice ON).

Pokud dioda 1x kratce blikne, doslo k aktivaci dolni infra.
Pokud dioda 2x kratce blikne, doslo k aktivaci horni infra.

V pripadé soubéhu aktivace obou infra se zobrazuji oba stavy postupné, tzn.
1x blikne — pauza — 2x blikne.

Normalné dioda ! nesviti ani neblika. Pokud dioda blika, doslo k aktivaci nékterého
z alarmd, viz nize.

:m www.somati-system.cz

23


http://www.somati-system.cz/

11.1.2. Prehled alarmu

> Pokud dioda ! 1x kratce blikne, doslo k aktivaci EPS (pozarni alarm bud’ od centralni
pozarni signalizace nebo od lokalnich detektor(). Pokud jsou instalované lokalni detektory,
je nutné pro zruseni alarmu ovladani provést vypnuti a znovu zapnuti klicového vypinace
na panelu = RESET detektoru. Pokud je alarm od centralni pozarni signalizace, dojde ke
zruseni alarmu ovladani automaticky, pokud centralni pozarni signalizace tento alarm zrusi
— neni nutné provadét RESET klicovym spinacem.

> Pokud dioda ! 2x kratce blikne, doslo k vypadku napajeni ze sité 3 x 400 V.

> Pokud dioda ! 3x kratce blikne, signalizuje, Ze jsou Spatné baterie, napéti na clancich
baterie pokleslo pod 21,0 V.

> Pokud dioda ! 4x kratce blikne, doslo k aktivaci bezpecnostniho koncového spinace, tj.
vrata prejela nékterou ze svych standardnich koncovych poloh. Je nutno provést servisni
zasah. Pokud byl aktivovan dolni bezpecnostni koncovy spinac sjetim v alarmu, je mozno
vrata presunout z této pozice pomoci funkce ,vycukani* (zamknutim a odemknutim
klicového prepinace se aktivuje moznost 3x kratkého pohybu nahoru stisknutim tlacitka
otevrit na klavesnici, pricemz je tento cyklus mozno zopakovat).

> Dioda ! 5x kratce blikne, pokud doslo k aktivaci bezpec¢nostni padové brzdy. Je nutno
provést servisni zasah. V tomto pripadé dojde k zablokovani tlacitka ,Zavrit", vrata je
mozno ovladat pouze ve sméru ,Oteviit", a to v rezimu ,Mrtvy muz". Pro odblokovani
padové brzdy je nutno se zvySenou opatrnosti vrata oteviit o cca 5 cm, ¢imz by se méla
padova brzda odblokovat. Dale je nutné provést deaktivaci mikrospinace na padové brzdé
(viz manual dodané padové brzdy). Tuto operaci miZe provadét pouze proskolena osoba
k tomu opravnéna. V kazdém pripadé je nutno provést servisni zasah na mechanice vrat
pro zjisténi priciny, pro¢ doslo k aktivaci bezpe¢nostni padové brzdy.

V pfipadé soubéhu aktivace vice alarml se zobrazuji jednotlivé alarmy pfisluSnym poctem
kratkych bliknuti s malou pauzou mezi nimi. (napf. 2x kratce blikne — pauza — 4x kratce blikne
tzn. doslo k vypadku napajeni ze sité a soucasné je aktivovan bezpecnosti koncovy spinac).

www.somati-system.cz



http://www.somati-system.cz/

12. Pravidelné preventivni prohlidky

12.1. Rozvadéc

Soucast Kontrolovat Provedeny ukon Cyklus

Uvolnéné Srouby

Svorkovnice . . Dotahnout 1 rok
Uvolnené konektory
Stvkad & Uvolnéné spoje Dotahnout 1 rok
tykace, rele Vizualni kontrola Vyména po kontrole ro

12.2. Baterie — povinna Udrzba uzivatelem

Tato kapitola se tyka volitelného prislusenstvi ,Bateriovy modul®. Zanedbanim povinné péce

hrozi ztrata funkce pri vypadku elektrické sité.

Soucast Kontrolovat Provedeny Ukon Cyklus

Doba drzeni vrat v oteviené poloze do | Vypnuti pfivodniho
Akumulator(y) | vybiti baterie — minimalné 30 minut. | Napajeni, pfipadné
FSTronic Zaruka u akumulator@ pro vymeéna baterie za
bezpetnostni zafizeni je jeden rok. zcela nové!

1 rok

Jako dodatecné prislusenstvi ovladaciho panelu FSTronic DES-FS je mozno doplnit zalozni
zdroj, ktery je vybaven hermetickymi PB akumulatory. Pro jejich bezpecny provoz plati
nasleduijici pokyny:

Predpokladem pro dosazeni piné Zivotnosti hermetickych Pb akumulatord (u béZnych typl je
cca 5 let pri optimalni provozni teploté 15-20° C) je zejména jejich spravné nabijeni. To je
zajisténo nabijecim obvodem FSTronic za predpokladu, Ze je zajiSténo napajeni ovladaciho
panelu ze sité. V pfipadé ztraty napajeni ze sité na dobu delsi jak 2 hodiny odpojte baterie
odpojenim konektoru tak, aby se nevybijely napajenim ovladaciho panelu — nutno zaizolovat
konektor baterie plastovou krytkou (viz bod 3 — uvedeni do provozu). Za normalnich provoznich
podminek je akumulator hermeticky uzavren, z bezpecnostnich zatek nic neunika a akumulator
Ize provozovat v libovolné poloze. Pro zachovani bezpecnostni funkce zatek (napf. pro pripad
poruchy nabijece) je potfeba ponechat volny prostor pred horni stranou se zatkami. Snizovani
Zivotnosti Pb akumulatorl zplsobuje také hluboké vybijeni. Pfi trvalém vybiti akumulatoru
mdze dojit aZ k jeho poskozeni. Nové akumulatory jsou dodavany ¢astecné nabité. Optimalni
skladovaci teplota je 15-20° C. Pfi skladovani musi byt zatéz odpojena! Pred skladovanim je
tfeba akumulator nabit. Pfi dlouhodobém skladovani je vhodné za uvedené teploty akumulator
nejméné jednou za 9 mésicl dobit, pFi vyssi teploté Castéji. S vyssi teplotou znatelné klesa
celkova Zivotnost Pb akumulatord.

www.somati-system.cz
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12.3. Bezpecnostni pokyny pro hermetické Pb akumulatory

Y

>

Dbejte na spravnou polaritu — neprepolujte, kontakty udrzuijte v Cistote.
Pouzivejte je pouze pro elektrické spotrebice, které jsou pro né urceny.
Hermetickymi Pb akumulatory nelze nahrazovat bézné automobilové nebo
motocyklové baterie.

Dochazi-li k prebijeni akumulatoru i pfi pouzivani originalniho nabijec¢e, znamena
to, Ze nabijec je poskozen. Vadny nabije¢ okamzité vyrad'te z provozu a predejte
do opravy odbornému servisu.

K nabijeni se nesmi pouzivat nabijece pro bézné automobilové nebo
motocyklové baterie, ani nabijece pro NiCd, NiMh nebo jiné druhy
akumulatord.

Akumulatory chrante pred zkratem, nepretézujte, nezahfivejte, nevhazujte do
ohné, neotevirejte, nedeformujte, ani jinak neposkozuite.

Staré akumulatory odevzdejte do sbéru.

Na akumulatory poskozené nespravnym pouzivanim nebo pFi nedodrzeni
uvedenych zasad se nevztahuje zaruka! Pro zjisténi priciny zavady
reklamovaného akumulatoru si prodejce vyhrazuje pravo pozadovat prezkouset
konkrétni podminky provozu. Pri zjisténi nespravnych podminek bude Gctovana
prace spojena s jejich kontrolou a mérenim.

13. Obvodova schémata

13.1. FSTronic DES-FS 3 x 400 V - zakladni deska

13.2. FSTronic DES-FS 3 x 400 V — motor FS — snimace DES

13.3. FSTronic DES-FS 3 x 400 V — motor FS — snimace NES

13.5. FSTronic DES-FS 230 V — zakladni deska

13.6. FSTronic DES-FS 230 V — motor FS — snimace DES

13.7. FSTronic DES-FS 230 V — motor FS — snimace NES

13.8. FSTronic DES-FS 230 V — trubkovy motor — snimace NES

13.9. FSTronic DES-FS — ¢idla + bateriovy modul

13.10. FSTronic DES-FS - pfipojeni OSE + bezpecnostni kontakt dveri
13.11. FSTronic DES-FS — kabel motoru DES

26
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13.1. FSTronic DES-FS 3 x 400 V - zakladni deska
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= shimace

13.2. FSTronic DES-FS 3 x 400 V — motor FS
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V 4

= shimace

13.3. FSTronic DES-FS 3 x 400 V — motor FS
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13.5. FSTronic DES-FS 230 V — zakladni deska
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13.6. FSTronic DES-FS 230 V — motor FS
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13.7. FSTronic DES-FS 230 V — motor FS
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13.8. FSTronic DES-FS 230 V — trubko
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13.9. FSTronic DES-FS
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13.10. FSTronic DES-FS - pripojeni OSE + bezpecnostni kontakt dveri
Pripojeni pomoci spole¢ného 4 Zilového krouceného kabelu

FSTRONIC DES RELE V3_0
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13.11. FSTronic DES-FS — kabel motoru DES
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